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QDB-3A 첫 번째 실행 
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1. 소개 

QDB-3A 는 간단한 조작, 풍부한 기능, 부품 문제를 신속하게 식별할 수 있는 사용하기 쉬운 진단 

장비를 갖춘 자동차 유지 관리에 필요한 기능을 위해 설계된 드라이브입니다. 주요 기능에는 PWM 

구동 출력, 스테퍼 모터 구동, PWM 신호 출력, 전압, 저항 측정이 포함됩니다. 

지원되는 부분은 다음과 같습니다. ( 일부 모델만 지원하며 사용자가 식별해야 함 ) 

 

 

 

코일 드라이브 를 단락시키지 마십시오. 또는 전원이 꺼질 때까지 점화 터미널 . 

2. 사양 

번호 안건 사양 

1 전원 입력 DC 9~2 6V /100W 

2 
전원 출력 

전류: 최대 2.5A 

전압 : ~전원 입력 

삼 
VADJ 출력 

전압: 1.25V~14.5V  

전류: 최대 1.5A 

4 
DMM 

DCV: 0~30V  

DCR: 0~1MΩ 

5 

PWM 신호 
주파수:1~100KHz  

의무: 0.0~100%VPP: 1.25V~14.5V 

6 

PWM 드라이브 
주파수:1~100KHz  

의무: 0.0~100%현재: 최대 3A 

7 스텝 모터 최대 1.5A 

8 OTR 0~55℃ 

 

2선 PWM 드라이브

•솔레노이드밸브

•솔레노이드인젝터

스텝모터드라이브

•유휴모터

•계기판모터

•요소펌프스텝모터

PWM 신호구동

•3선요소수펌프모터

•3 선식점화코일

•전자선풍기

신호출력시뮬레이션

•에어컨압력센서

•레일압력센서

•유량센서

점화드라이브

•점화코일

멀티미터기능

•저항측정

•전압측정
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3. 패널의 기능 

 

4. 테스트 연결 의 개략도 

 

1. 측정된 부분을 다이어그램에 따라 연결하십시오. 

2. 측정된 부품에 따라 QDB-3A 에 전원을 공급하고 12V 또는 24V 를 사용 하고 모드 키를 

눌러 PWM 모드를 선택합니다 . 

3. 다양한 부품에 대해 5~12V 사이에서 조정될 수 있는 PWM 신호의 VPP를 조정합니다. 

4. PWM 신호의 주파수를 조정합니다. 

5. PWM 신호의 듀티 사이클을 조정합니다. 

6. 화면을 확인하여 설정 매개변수가 설정값 내에 있는지 확인하십시오. 

7. 품질을 판단하기 위해 동시에 구성 요소의 작동 상태를 관찰하십시오. 
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1. 측정된 부분을 다이어그램에 따라 연결하십시오. 

2. 측정 부품에 따라 QDB-3A 에 전원을 공급하고 12V 또는 24V 를 사용 하고 모드 키를 눌러 

밸브 또는 인젝터 모드를 선택합니다 . 

3. PWM 신호의 주파수를 조정합니다. 

4. PWM 신호의 듀티 사이클을 조정하거나 펄스 폭을 조정하십시오. 

5. 화면을 확인하여 설정 매개변수가 설정값 이내인지 확인하고 부하 전류를 확인합니다. 

6. 품질을 판단하기 위해 동시에 구성 요소의 작동 상태를 관찰하십시오. 
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1. 측정된 부분을 다이어그램에 따라 연결하십시오. 

2. 측정된 부품에 따라 QDB-3A 에 전원을 공급하고 12V 또는 24V 를 사용 하고 모드 키를 

눌러 스텝 모터 모드를 선택합니다 . 

3. 좌회전, 우회전 버튼을 클릭하거나 길게 누르세요. 

4. 품질을 판단하기 위해 동시에 구성 요소의 작동 상태를 관찰하십시오. 

 
 

1. QDB-3A 에 전원을 공급하고 12V 또는 24V 를 사용하고 모드 키를 눌러 DMM 모드를 

선택합니다 . 

2. 저항이나 전압을 측정하려면 그림과 같이 측정 펜을 연결하십시오( 전압을 반대로 연결할 

수 없음 ). 

3. 화면에서 측정값을 읽고 품질을 판단합니다. 

 



 Shenzhen Hongwave Technology Co., Ltd.                          QDB-3A 지침 V1.1                                                   

6                             www.hongwave.c om 
 

 

1. 다이어그램에 따라 점화 장치를 연결하십시오. 

2. QDB-3A에 전원 공급, 12V 또는 24V 사용; 

3. 점화 모드 로 전환하려면 모드 키를 누르 십시오 . 

4. 펄스 신호의 개방 폭을 조정합니다. 

5. 품질을 판단하기 위해 동시에 구성 요소의 작동 상태를 관찰하십시오. 

 

 
 

5. 버튼 기능 

단추 
작업 모드 

멀티미터 주사기 판막 PWM 점화 스텝 모터 

1 --- 주파수 조정 주파수 조정 주파수 조정 주파수 조정 --- 

2 --- 주파수 조정 주파수 조정 주파수 조정 주파수 조정 --- 

삼 --- 펄스 폭 조정 
PWM 듀티 

조정 

PWM 듀티 

조정 
펄스 폭 조정 --- 

4 --- 펄스 폭 조정 
PWM 듀티 

조정 

PWM 듀티 

조정 
펄스 폭 조정 --- 

5 V/R/자동 일시중지/실행 일시중지/실행 일시중지/실행 일시중지/실행 앞으로 

6 V/R/자동 정지/실행 정지/실행 정지/실행 정지/실행 뒤로 

7 다음 방법 다음 방법 다음 방법 다음 방법 다음 방법 다음 방법 

 

6. 매개 변수 구성 요소 테스트 전 설정( 매우 중요 ) 
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번호 음. 부속 설정 

1 솔레노이드 벨브 F 요구: 100~500HZ, 의무: 1~40% 

2 솔레노이드 인젝터 주파수 요구 사항 : 1~20HZ, 폭: 0~1000US 

삼 점화 코일 주파수 요구 사항 : 1~20HZ, 폭: 0~2000US 

4 3선 요소수 펌프 모터 F 요구: 100~500HZ, 의무: 1~60% 

5 전압 측정 DCV < 30V, 되돌릴 수 없음 

6 전원 입력 D CV < 26V 

7 P WM 신호 출력 F 요구: 1-100KHZ, 의무: 0~100% 

VPP( V ADJ 세트): 1.25V-14.5V 

8 V 조정 전압 : 1.25V-14.5V 

 

7. 작업 모드 선택 ( 매우 중요 ) 

번호 음. 방법 테스트 부품 

1 DMM 모드 저항과 전압 

2 인젝터 모드 주사기 

삼 점화 코일 모드 점화 코일 ( 직접구동형) 

4 밸브 구동 모드 ZME, DRV, 솔레노이드 밸브 

5 PWM 신호 및 드라이브 에어컨 압력 센서 

레일 압력 센서 

유량 센서 

3선 요소수 펌프 모터 

3선식 점화 코일( 시그널드라이브형) 

전자선풍기 

6 단계 모터 모드 유휴 모터 

계기판 모터 

요소 펌프 스텝 모터 

 

8. 보증 서비스 

A. 제품 보증 기간 

주요 장치 는 1년 보증 , 취약한 액세서리는 3개월 보증 . 

B. 지원되는 보증 인증서 

유효한 구매 증명 + 제품 일련 번호 . 

C. 제품 보증 정책 

보증기간 내, 제품의 호스트에 인위적인 것이 아닌 성능상의 문제가 발생한 경우에는 무상수리 

서비스를 받으실 수 있습니다. 

D. 운송 지침 

반품 시 편도 운임만 부담해야 하며 배송 범위는 구매 주문서의 배송 주소로 제한됩니다 . 

E. 보증 시나리오에 속하지 않습니다. 

a. 보증 기간이 만료되었습니다 . 

b. 제품 사용 지침의 요구 사항에 따라 설치, 사용, 유지 관리 및 보관하지 않아 발생한 손상 . 

c. 호스트를 무단으로 해체하여 발생한 피해 . 

d. 유효한 보증서가 없습니다 (제품이 유효한 보증 기간 내에 있음을 증명할 수 있는 인증서 



 Shenzhen Hongwave Technology Co., Ltd.                          QDB-3A 지침 V1.1                                                   

8                             www.hongwave.c om 
 

제외). 

e. SN 바코드가 찢겨지거나 손상되어 흐려져 인식할 수 없습니다. 

f. 불가항력(예: 화재, 지진, 홍수 등)으로 인한 손상 . 

g. 운송으로 인한 손상 , 수리 중 적재 및 하역 . 

h. 우발적인 요인이나 사람의 행동으로 인해 제품이 손상될 수 있습니다. 

 

9. 유지보수 품질에 대한 약속 

A. 기계 전체가 교체됩니다. 

기계 전체를 교체한 후의 보증 유효 기간은 교체일로부터 다시 계산됩니다. 

B. 보증이 적용되는 수리 

호스트 부품 교체: 부품을 교체하는 경우 교체 후 호스트의 원래 보증 기간이 연장되며, 

호스트의 보증 기간이 60일 미만인 경우 60일로 계산됩니다. 

보증 기간이 지난 수리된 교체 부품에는 90일 제한 보증이 적용됩니다. 

10. 면책조항 및 경고 

본 글에 언급된 내용은 귀하의 안전, 적법한 권리 및 책임과 관련되어 있습니다. 본 제품을 

사용하기 전에 이 글을 주의 깊게 읽어 제품이 올바르게 설정되었는지 확인하시기 바랍니다. 본 

문서의 지침과 경고를 따르지 않을 경우 본인과 주변 사람이 부상을 입을 수 있으며, 제품이나 

기타 주변 품목이 손상될 수 있습니다. 

본 제품을 사용하시면 면책조항과 경고문을 주의 깊게 읽고, 이 진술서의 모든 조건과 내용을 

이해 하고 동의하신 것으로 간주됩니다. 귀하는 본 제품의 사용과 발생할 수 있는 결과에 대해 

전적인 책임을 져야 합니다. 

 

 

 

 

매뉴얼에 사용된 사진은 실제 제품과 다를 수 있습니다. 실제 제품이 

우선합니다. 

 

 

 

 

 

 

 


