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QDB-3A Anleitung V1.1

1. Einfihrun

Der QDB-3A ist ein Antrieb, der fur die fur die Kfz-Wartung erforderlichen Funktionen konzipiert ist, mit
einfacher Bedienung, umfangreichen Funktionen und benutzerfreundlichen Diagnoseinstrumenten, die
Komponentenprobleme schnell

9

identifizieren koénnen. Zu den Hauptfunktionen gehdren PWM-

Antriebsausgang, Schrittmotorantrieb, PWM-Signalausgang, Spannung und Widerstandsmessung.

Die unterstutzten Teile sind wie folgt: ( Unterstiitzt nur einige Modelle und muss vom Benutzer identifiziert

werden )

2-Draht-PWM- Antrieb PWM -Signalantrieb

Magnetventile eLeerlaufmotor *3-adriger
*Magnetventil-Injektor sInstrumententafelmotor Harnstoffpoumpenmotor
«Schrittmotor der *3- adrige Zundspule
Harnstoffpumpe Elektronischer Lifter
Signalausgangssimulation Multimeter-Funktion
*Drucksensor der *ZlUndspule *Widerstandsmessung
Klimaanlage «Spannungsmessung

*Raildrucksensoren
*Durchflusssensoren

|Spu|enantrieb |nicht ‘kurzschlieBen| oder ‘ZUndung |zum ‘Ausschalten Terminal .

2. Spezifikation

Anzahl | Artikel Spezifikation
1 Kraft in Gleichstrom 9-2,6 V /100 W
2 Strom: Max. 2,5 A
Ausgepowert
Spannung : ~Power In
3 Spannung: 1,25V ~ 145 V.
VADJ-Ausgang
Strom: Max. 1,5 A.
4 Gleichspannung: 0-30 V
DMM .
Gleichspannung: 0-1 MQ
5 Frequenz: 1 ~ 100 KHz
PWM-Signal Einschaltdauer: 0,0 ~ 100 % VPP: 1,25V ~
145V
6
. Frequenz: 1 ~ 100 KHz
PWM-Antrieb ,
Einschaltdauer: 0,0 ~ 100 % Strom: Max. 3 A
7 Schrittmotor Max. 1,5 A
OTR 0~55°C
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3. Funktion des Panels

TFT Color Screen

(@] iz

Increase Frequency — g

Reduce Frequency — = Adjustable power output

vosom aus ]

Increase Duty —g

Reduce Duty — IS B L Adjustable power output

-~ PWM Signal out
Step motor run left -
Step motor run right —2 S Signaloutor
DMM measurement ground
Mode switch — g & PWM drive negative terminal
Regulate output voltage
Voltage, resistance measurement terminal / | Power supply voltage output,

The output voltage equals the supply voltage

PWM working indicator .\
Ignition drive

Step motor connector DC Power in

4. Schematische Darstellung des Prifanschlusses

A. 3-Draht-Signalantriebsmodus
1. Verbinden Sie die gemessenen Teile gemal dem Diagramm.
2. Versorgen Sie den QDB-3A entsprechend den gemessenen Teilen mit Strom. Verwenden Sie 12 V
oder 24 V und driicken Sie ‘die Modustaste ‘ um ‘den PWM- [Modus auszuwdhlen.

3. Passen Sie den VPP des PWM-Signals an, der fur verschiedene Teile zwischen 5 und 12 V eingestellt
werden kann.

Passen Sie die Frequenz des PWM-Signals an.
Passen Sie den Arbeitszyklus des PWM-Signals an.

Uberprifen Sie den Bildschirm und bestatigen Sie, ob die Einstellungsparameter innerhalb des
eingestellten Werts liegen.

7. Beobachten Sie gleichzeitig den Betriebszustand der Komponenten, um deren Qualitat zu beurteilen.
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B. 2-Draht-Antriebsmodus (2-Draht-Magnetventil, Injektor, EGR)

1. Verbinden Sie die gemessenen Teile gemal dem Diagramm.
Versorgen Sie den QDB-3A entsprechend den gemessenen Teilen mit Strom. Verwenden Sie 12 V
oder 24 V und drticken Sie ‘die Modustaste ‘ um ‘den Ventil- |oder |Injektormodus auszuwahlen |

3. Passen Sie die Frequenz des PWM-Signals an.

4. Passen Sie das Tastverhéltnis des PWM-Signals oder die Impulsbreite an.

5. Uberprtfen Sie den Bildschirm und bestatigen Sie, ob die Einstellparameter innerhalb des
eingestellten Werts liegen, und zeigen Sie den Laststrom an.

6. Beobachten Sie gleichzeitig den Betriebszustand der Komponenten, um deren Qualitat zu beurteilen.
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C. Schrittmotorpriifung (Leerlaufmotor, Instrumentenmotor, Scheinwerfermotor)
1. Verbinden Sie die gemessenen Teile gemal der Abbildung.
Versorgen Sie den QDB-3A entsprechend den gemessenen Teilen mit Strom. Verwenden Sie 12 V
oder 24 V und driicken Sie ‘die Modustaste ‘ um ‘den Schrittmotormodus auszuwéahlen ‘
3. Klicken Sie auf die Schaltflache ,Linksdrehen/Rechtsdrehen” oder driicken Sie sie lange.
4. Beobachten Sie gleichzeitig den Betriebszustand der Komponenten, um deren Qualitat zu beurteilen.

D. Widerstands-, Spannungsmessung
1. Stromversorgung fur QDB-3A, verwenden Sie 12 V oder 24 V und drlcken Sie ‘die Modustaste |, um
I\/Iodus auszuwahlen;
2. Schlielfen Sie den Messstift wie in der Abbildung gezeigt an, um den Widerstand oder die Spannung
zu messen ( die Spannung kann nicht umgekehrt angeschlossen werden ).
3. Lesen Sie den Messwert vom Bildschirm ab und beurteilen Sie seine Qualitét.
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Zindtest

1.

o K~ W

Schlielen Sie die ZUndung gemall dem Schema an.

Stromversorgung fur QDB-3A: 12 V oder 24 V verwenden;

Driicken Sie |die Modustaste | um in den [Zundmodus zu wechseln |;

Passen Sie die Offnungsbreite des Pulssignals an.

Beobachten Sie gleichzeitig den Betriebszustand der Komponenten, um deren Qualitdt zu

beurteilen.

‘i P
5. Tastenfunktionen
Arbeitsmodus
Multimeter Injektor Ventil PWM Zundung Schrittmotor
1 Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
anpassen anpassen anpassen anpassen
) Frequenz Frequenz Frequenz Frequenz
anpassen anpassen anpassen anpassen
) PWM - PWM - )
Impulsbreite L L Impulsbreite
3 --- Tastverhaltnis | Tastverhéltnis -
anpassen anpassen
anpassen anpassen
) PWM - PWM - )
Impulsbreite L L Impulsbreite
4 --- Tastverhaltnis | Tastverhéltnis -
anpassen anpassen
anpassen anpassen
Pause/Ausfu Pause/Ausfu Pause/Ausfu Pause/Ausfu
5 V/R/AUTO Nach vorne
hren hren hren hren
Stopp/Ausfi Stopp/Ausfi Stopp/Ausfi Stopp/Ausfl
6 V/R/AUTO OPp/AUsH OPp/AUS OPp/AUS Opp/AUst Ruckwarts
hren hren hren hren
; Nachste Néachste Nachste Nachste Nachste Nachste
Modus Modus Modus Modus Modus Modus
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6. P arameter Einstellungen vor dem Komponententest ( sehr wichtig )

N um. Teile Einstellung

1 Magnetventil Frequenz : 100-500 Hz, Einschaltdauer: 1-40 %

2 Magnet -Injektor Frequenz : 1-20 Hz, Breite: 0-1000 US

3 Zindspule Frequenz : 1-20 Hz , Breite: 0—2000 US

4 3-adriger Frequenz : 100-500 Hz, Einschaltdauer: 1-60 %.
Harnstoffpumpenmotor

5 Spannungsmessung DCV < 30V, kann nicht umgekehrt werden

6 Kraft in D-CVv <26V
P WM-Signalausgang Frequenz : 1-100 kHz, Einschaltdauer: 0—-100 %.

VPP (V ADJ-Einstellung): 1,25V — 14,5 V.
8 V ADJ-AUSGANG Spannung : 1,25V -145V

7. Arbeitsmodus auswahlen ( sehr wichtig )

N um. Modus Testteile

1 DMM-Modus Widerstand und Spannung

2 Injektormodus Injektor

3 Zindspulenmodus Zundspule ( Direktantriebstyp )
4 Ventilantriebsmodus ZME, DRV, Magnetventil

5 PWM-Signal und -Antrieb Drucksensor der Klimaanlage

Raildrucksensoren

Durchflusssensoren

3-adriger Harnstoffpumpenmotor
3-adrige Zundspule ( Signal Drive-Typ)
Elektronischer Lufter

6 S teigmotor-Modus Leerlaufmotor

Instrumententafelmotor

Schrittmotor der Harnstoffpumpe

8. Garantie Service /N

A. Produktgarantiezeitraum
1 Jahr Garantie auf das Hauptgerat , 3 Monate Garantie auf empfindliches Zubehor .

B. Unterstutzte Garantiezertifikate
Gultiger Kaufbeleg + Seriennummer des Produkts.

C. Produktgarantiebestimmungen
Sollte es wahrend der Garantiezeit zu einem Leistungsausfall des Produkts kommen, der nicht von
Menschen verursacht wurde, kdnnen Sie einen kostenlosen Reparaturservice in Anspruch nehmen.

D. Versand-Anweisungen
Sie tragen lediglich die Versandkosten der Ricksendung und der Lieferumfang beschréankt sich auf die
Lieferadresse der Bestellung .

m

Die folgenden Szenarien gehoren nicht zu den Szenarien des kostenlosen Ersatzes oder der Garantie
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a. Die Garantiezeit ist abgelaufen .
Schaden, die durch eine unsachgeméalie Installation, Verwendung, Wartung und Aufbewahrung
entsprechend den Anforderungen der Gebrauchsanweisung des Produkts entstehen .

c.  Schaden, die durch eigenméchtigen Abbau des Hosts entstehen .

d. Es gibt kein gultiges Garantiezertifikat (auller solchen, die belegen, dass sich das Produkt innerhalb
der gultigen Garantiezeit befindet).

e. Der SN-Barcode ist abgerissen oder beschadigt, unscharf und nicht erkennbar.

f.  Schaden, die durch hohere Gewalt (wie Feuer, Erdbeben, Uberschwemmung usw.) verursacht
wurden .

g. Schaden durch Transport , Be- und Entladen wahrend der Reparatur .

h.  Zufallige Faktoren oder menschliches Verhalten fihren zu Schaden am Produkt.

9. Verpflichtung zur Wartungsqualitat

A. Die gesamte Maschine wird ausgetauscht
Die Gultigkeitsdauer der Garantie nach dem Austausch der gesamten Maschine wird ab dem Datum des
Austauschs neu berechnet.

B. Reparaturen, die unter die Garantie fallen
Austausch von Hostteilen: Wenn ein Teil ausgetauscht wird, verlangert sich die urspringliche Garantiezeit
des Hosts nach dem Austausch. Betragt die Garantiezeit des Hosts weniger als 60 Tage, wird sie als 60
Tage berechnet.
Fur reparierte Ersatzteile aullerhalb der Garantie gilt eine beschrankte Garantie von 90 Tagen.

10. Haftungsausschluss und Warnung

Die in diesem Artikel erwahnten Inhalte beziehen sich auf Ihre Sicherheit sowie Ihre legitimen Rechte
und Pflichten. Lesen Sie diesen Artikel vor der Verwendung dieses Produkts sorgféltig durch, um
sicherzustellen, dass das Produkt ordnungsgemall eingerichtet wurde. Die Nichtbeachtung und
Nichtbeachtung der hierin enthaltenen Anweisungen und Warnungen kann zu Verletzungen bei lhnen und
Ihren Mitmenschen sowie zu Schaden am Produkt oder anderen umliegenden Gegenstanden fuhren.

Sobald Sie dieses Produkt verwenden, wird davon ausgegangen, dass Sie den Haftungsausschluss und
die Warnung sorgfaltig gelesen haben und alle Bedingungen und Inhalte dieser Erklarung verstanden, zur
Kenntnis genommen und akzeptiert haben. Sie verpflichten sich, die volle Verantwortung fur die Verwendung
dieses Produkts und die daraus resultierenden Folgen zu Ubernehmen.

Die im Handbuch verwendeten Bilder konnen vom tatsachlichen

Produkt abweichen. MaRRgeblich ist das tatsdchliche Produkt.
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